Metody dostępu do sieci (medium)

· przepytywanie (polling),
· CSMA (Carrier Sense Multiple Access);
· przesyłanie znacznika (token passing);
· pierścień szczelinowy (slotted ring);
· wtrącanie rejestru (register insertion).
Kontrola dostępu przyjmuje jedną z form:

· Dostęp losowy – gdy stacja nie potrzebuje specjalnego pozwolenia na rozpoczęcie nadawania; wystarczy, gdy stwierdzi, iż w sieci nikt aktualnie nie nadaje.

· CSMA/CD (Collision Detect);

· pierścień szczelinowy;

· metoda z wtrąconym rejestrem.

· Dostęp rozproszony – gdy w dowolnym momencie co najwyżej jedna stacja posiada uprawnienia do nadawania, a uprawnienie to jest przekazywane między kolejnymi stacjami w sieci.

· z przesyłaniem znacznika w sieciach o topologii magistrali oraz pierścienia,

· CSMA/CA (Collision Avoid).
· Dostęp scentralizowany – gdy jedna stacja kontroluje działanie sieci i przyznaje stacjom prawo do nadawania. 

· Przepytywanie (polling),
· Komutacja łączy (circuit switching).
Model sieci LAN wg IEEE802.x

802.1 Model OSI i zarządzanie siecią


802.2 Sterowanie łączem logicznym


802.3 CSMA/CD
802.4 Token Passing Bus
802.5 Token Passing Ring
802.6 Metro-politan

· Project 802.7 – Broadband Technology Advisory Group (transmisja szerokopasmowa).
· Project 802.8 –Optical Fiber Technology Advisory Group (światłowody),
· Project 802.9 –Voice/Data Integration on LAN’s (przesyłanie danych i dźwięku).
Format ramki IEEE802.3 (MAC)

7B
1B
2-6B
2-6B
2B
0-1500B
>=0
4B

Pream-buła
Znacznik początku
Adresat
Nadawca
Długość pola dane
DANE
Wypeł-nienie
CRC

Odstęp między ramkami – nie mniej niż 12 B.

Zgodnie ze standardem Ethernet sygnał z jednego końca sieci na drugi nie jest propagowany dłużej niż 25,6 mikrosekundy.


Token Bus
Token Ring

Preambuła
1B lub więcej
Znacznik początku ramki
1B

Znacznik początku ramki
1B
Pole kontroli dostępu
1B

Pole kontrolne ramki
1B
Pole kontrolne ramki
1B

Adresat
1B
Adresat
1B

Nadawca
1B
Nadawca
1B

DANE
0-8191B
DANE
0-499

Sekwencja kontrolna
4B
Sekwencja kontrolna
4B

Znacznik końca ramki
1B
Znacznik końca ramki
1B



Pole stanu ramki
1B

